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Sammendrag:

Rapporten beskriver et program for beregning av E

obs’ Eoff o9

tilsynelatende resitivitet ut fra mdlte data med BGS-kabel.

Programlisting er vedlagt.
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INNLEDNING

"BARKER" er et program pa HP-41CV for beregning av Egpg, Eoff:s
Roa (a), Roa (3a/2) og Roa (2a) ut fra BGS-data (Barker 1981).
Programmet forutsetter at alle resistivitetene RA, RB, RC, RD1l og
RD2 er malt. Roa (3a/2) beregnes ikke for minste a-verdi, og Roa
(2a) beregnes kun for hgyeste verdi av a. Denne programversjonen
beregner ikke Ejgt. Ved max. antall mdlte a-verdier (8) krever

programmet 63 dataregistre tilgjengelig.

REFERANSER

Barker 1981: The Offset System of Electrical Resistivity
Sounding and its Use with a Multicore Cable. Geophysical
Prospecting 29, s. 128-143.

Hewlett-Packard: Instruksjonsbok och programeringshandledning
HP-41C/41CV.

PROGRAMKJI@PRING

Idet fglgende blir dialogen mellom program og bruker beskrevet.

Spgrsmal programmet stiller er streket under.

Oppstarting:
XEQ "BARKER" eller tilordnet tast.

Innlegging av data:

ANT a Antall mdlte a-verdier (max. 8) legges inn og deretter
R/S.




DATA

KONTROLL?

DATA OK?

St@grrelsene a, RA, RB, RC, RDl1 og RD2 legges inn
fortlgpende linje for linje med R/S etter hver verdi.
Programmet viser hele tiden hvor mange verdier som

gjenstdr & legge inn.

Ved svar nei (0 og R/S) gidr programmet direkte til
beregning.

Ved svar ja (1 og R/S) fiar en lest alle data tilbake
ved & trykke R/S.

Ved svar nei (0 og R/S) gar programmet tilbake til
starten og data kan legges inn pa nytt. Hvis bare en
eller to verdier er feil kan disse rettes opp ved &
slda inn riktig verdi og STO xx, der xx leses ut fra
tabell 1. Beregning startes ved R/S eller XEQ 02.
Ved svar ja (1 og R/S) gdr programmet til beregning.

Beregning og visning:

Ved oppstarting av beregningene vises f@grst linjenr.
i en kort pause, og deretter Egpg. Egff, Roa (a),
Roa (3a/2) og Roa (2a) beregnes og vises i tur ved &
trykke R/S. For fgrste a-verdi beregnes ikke Roa

(3a/2), og Roa (2a) beregne bare for siste a-verdi.



linie a RA RB RC RD1 RD2
1 15 16 17 18 19 20
2 21 22 23 24 25 26
3 27 28 29 30 31 32
4 33 34 35 36 37 38
5 39 40 41 42 43 44
6 45 46 47 48 49 50
7 51 52 53 54 55 56
8 57 58 59 60 61 62
Tabell 1: Oversikt over dataregistre
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-7 - Vedlegg 1

BGS-SYSTEM (OFFSET WENNER)

ELEKTRODER:
MALT RESISTANS
| <—a-> | <-a-> | <-a-> | <-a-> | (R=U/I)
A M N B RA
A B M N RB
A M B N RC
A M N B RD1
A M N B RD2

A og B er strgmelektroder, M og N er potensialelektroder.

FORMLER:
J7aw (a) = 2 a RW (a)
RD (a) = [RD1 (a) + RD2 (a)l %
RW (a) = RD (a)
RW (2a) = 2 [RC (a) - RW (a)}
RW (3a) =% RW (2a) + RB (2a) - RB (a) + % RW (4a)
Eoff(a) — RD1 (a) - RD2 (a) . 100%
RD (a)
E1at(a) = RD (2a) - 2 {rRC (a) - RD (a)l . 100%
RD (2a)
Eops (a) = RA (a) = RB (a) - RC (a) . 100%

RA (a)



—g— Vedlegg 2

FLYTSKJEMA "BARKER'

(_START )

LBL 09

LBL 01

KONTROLL 1 JA (1) LBL 08

NEI (0)

LBL 02 JA (1) e

NEI (O

LBL 03 LBL 06

JA FORSTE

UNJE ¢

NEI
Si8TE JA

UNJE ¢

NEI

LBL 04 LBL 07 LBL 05

(_sToP )



-9- Vedlegg 2

Forklaring til flytskjema "BARKER"

LBL

LBL

LBL

LBL

LBL

LBL

LBL

09

0l

08

03

04

05

Spgr etter og lagrer antall a-verdier. Ber om DATA.

Lagrer a og milte R-verdier fortlgpende i registrene

15-62. Kontroll velges i programmets LBL 12.

Leser tilbake data (benytter LBL 10). Svar pa om data
er OK gis i LBL 1l1.

Stiller telleregistre til riktige verdier.

Beregner og viser linjenr., Egpg: Egff ©9 Roa (a) ved
bruk av LBL 06. Sjekker automatisk pd fgrste og siste
linje.

Beregner og viser Roa (3a/2) ved hjelp av LBL 07.

Beregner og viser Roa (3a/2) ved hjelp av LBL 07, be-

regner og viser Roa (2a).



-10- Vedlegg 3

Programlisting "BARKER"

#14LEL "BARKER" 44LBL B3
arelEL A9 47 ZER BA
A3 CANT 3° 45 RCL Ha
a4 PROMPT 471
#5 8T 61 o -
6 6 51 ®=87
67 x 52 610 83
a5 STO 28 53 RCL 68
89 15 54 ROL 61
18 STO 83 55 ¥=Yy?
11 *DATA" 56 GTO B2
12 AYIEW
13 §TOP
S7eLBL a4
53 RCL IND 19
14+LBL 81 23 REL THD I
{5 STO IND @3 ol 4
o | 2y
oy 63 1e0 07
5 ST- 89 &4 GTO 03
28 RCL 89
21 %=47
22 GT0 12
23 STOP £54LBL 85
24 6T0 Al 66 RCL IND 86
67 RCL 14
68 2
69 /
25¢LBL 02 70 -
26 0 712
27 ST0 @8 72 #
28 9 73 §70 13
29 §T0 03 74 2
30 10 75
31 ST0 84 76 XEQ 87
32 11 77 RCL 13
33 §70 @5 79 RCL IND 83
3412 79 #
35 $T0 96 89 4
36 13 81 #
37 §T0 @7 g2 Pl
33 14 83 *
39 570 03 84 "RDaa="
483 A 85 ARCL X
41 ST0 89 86 AYIEW
4z 1% 87 STOP
43 ST0 18 89 “#+GTOP*EE"
44 20 89 AYIEM

45 STO0 11 9@ STOP



-11- Vedlegg 3

Programlisting "BARKER" (forts.)

131 RTH

914LBL 06 1524LBL 67
92 4 153 RCL IND 85
97 + 154 +
34 - 155 RCL IND 89
95 - 156 -
% 1 157 RCL 14
97 ST+ @8 158 4
93§ 159 /
99 §T+ A3 168 +
{88 ST+ 84 161 2
{81 ST+ 65 162 *
182 ST+ 86 163 PI
103 ST+ 87 164 *
184 ST+ 08 165 RCL IND 03
185 5T+ 89 166 2
186 5T+ 18 167 /
187 ST+ 11 168 3
168 “LINJE * 169 *
189 ARCL 06 178 *
118 AYIEH 171 *R0ad/2="
111 PSE 172 ARCL ¥
12 FIX 1 173 AYIEH
113 RCL IND 84 174 STOP
114 RCL IND 05 175 RTN
15 -
116 RCL IND 86 1764LBL 63
7 - 177 1
118 RCL IND 84 178 S0 8
119 / 179 15
}g? 199 188 ST0 a3
5 % e st 1
123 ARCL & 183 RCL IND 02
124 AVIEN 184 STOP
125 §T0P 185 RCL 61
126 RCL IND 67 136 ROL 00
127 RCL IND 68 187 6
128 + 188 /
129 §TO 14 189 %=y
138 178 198 GTO 11
131 RCL IND 67 191 1
132 RCL IND 68 192 ST+ 03
}gi : 193 ST+ 88
o8 2an 194 GTO0 18
136 *
137 *E OFF=" 1954LBL 11
138 ARCL X 196 =DATA 0K?*
139 AYIEH 197 AYIEH
148 STOP 198 STOP
141 FIX 9 199 ¥=97
142 RCL 14 200 GT0 89
143 RCL IND 83 201 ¥EQ 62
144 * 2024 BL 12
145 PI 283 “KONTROLL?"
146 * 284 PROMPT
147 “R0a=" 205 ¥=07
148 ARCL X 286 GT0 82
149 AYIEH 207 GT0 68
158 STOP 268 END




BARKER VES
Oppdrag Dato
Sted Tid
Koord. Instr.
Orient. Obs. Beregninger
a RA RB RC RD1 RD2 | Merknad a Eors EoFF ELAT RQOa (a) |ROa (®42) | ROa (2a)
0,78 0,78
1,56 1,56
3,12 3,12
6,25 6,25
12,5 12,5
25 25
50 50
100 100
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